G100

3 fazové 0.4~22kW(0.5~30HP), 200~230V
3 fazové 0.4~22kW(0.5~30HP), 380~480V

IGBT technologie

Integrovany operatorsky panel

Seriové rozhrani RS485 s protokolem MODBUS RTU
Pretizitelnost 150% In / 60s

Pretizitelnost 200% In / 3s

Maximalni kroutici moment 180% Cn

Maximalni vystupni frekvence 400Hz (volitelné 1000Hz)

8 prednastavitelnych frekvenci

Proudova limitace pfi rozbéhu, dob&hu a ustaleném chodu
Moznost nastaveni zakazanych frekvenci (3 skoky)

C€®e

Typoveé oznaceni

Skalami U/F, kompenzace skluzu, vektorové bez zpétné vazby
Moznost pfimého pfipojeni tepelné ochrany motoru (PTC/NTC)

5 NPN / PNP programovatelnych digitalnich vstupt
2 analogové vstupy 0 - 10Vdc a 4 - 20mA

2 programovatelné vystupy - relé

1 programovatelny analogovy vystup 0 - 10Vdc
Nastavitelny modulaéni kmitocet 1 - 15kHz
Integrovany brzdny modul

Automatické / manudini momentové zesileni
Vyhledavani frekvence / rychlosti

Integrovany PID regulator

Volba S-kfivky

Nastaveni pribéhu nebo volba prednastavené U/F kfivky

EMC - ve shodé s EN61800-3 pro priimysl. prostfedi (Industrial area / Environment 2)

[ Typovartada LSLV] [ VykonmotoruvkW | Jméno |

Vstupni napéti

E: LED operdtorsky panel

[ 0004: 0.4kW ~ 0220: 22kW \ G100 | 2

3-fazové, 200 ~ 230V

O: kryti IP20

4 3-fazové, 380 ~ 480V

F: EMC Filtr / N: bez RFI

Obecna specifikace

Model : LSLV 0M00e100-2 [
Vykon motoru Tézka
24187 (HD) kW] 0. 75 1.
Lehka [HP] 1 2 3 5.4
74182 (ND) [KW] 0.75 15 22 40
Vystup Jmenovity proud (HD) Al 25 50 8,0 11,0
Jmenovity proud (ND) Al 31 6,0 96 12,0
Napéti [\ 3 x 0 aZ vstupni napéti
Frekvence [Hz] 0.1 ~ 400Hz (vektorové: 0.1 ~ 120Hz)
Vstup Napéti \Y| 3 - fazové 200 ~ 230V (+10%, -15%)
Frekvence [Hz] 50 ~ 60Hz (+ 5%)
Jmenovity proud (HD) Al 22 49 84 118
Jmenovity proud (ND) Al 3.0 6.3 108 13 1
Hmotnost [ka] 1.04 1.06 1.36
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Mode: Loty 161004 0 ﬂ-ﬂM“ﬂ-ﬂﬂﬂﬂ

Vykon motoru Tézka
zatéz (HD) [kW] 0. 75 1. .0 18 5
Lehka [HP] 1 2 3 5.4 7.5 10 15 20 25 30 40
z4téz (ND) kW] 0.75 1.5 22 4.0 5.5 75 1" 15 18.5 22 30
Vystup Jmenovity proud (HD) [A] 13 25 40 55 9,0 12,0 16,0 240 31,0 39,0 450
Jmenovity proud (ND) [A] 2,0 31 51 6,9 10,0 16,0 230 31,0 38,0 45,0 61,0
Napéti V] 3 x 0 aZ vstupni napéti
Frekvence [Hz] 0.1~ 400Hz (vektorové: 0.1 ~ 120Hz)
Vstup Napéti v 3 - fazové 380 ~ 480 (+10%, -15%)
Frekvence [Hz] 50 ~60Hz (+ 5%)
Jmenovity proud (HD) [A] 11 24 42 59 9.8 12,9 175 272 353 445 51,9
Jmenovity proud (ND) [A] 2,0 38 55 75 108 175 254 35,3 43,3 51,9 70,8
Hmotnost [ka] 1.04 1.08 1.44 1.46 1.98 3.24 3.28 5.04 5.06 7.96 7.98
Rizeni ZpUsob fizeni Skalami U/f fizeni, kompenzace skluzu, vektorové bez zpétné vazby
RozliSeni zadavani frekvence Digitalni zadost: 0.01Hz / Analogova zadost: 0.06Hz (Max frek.: 60Hz)
Presnost zadavani frekvence 1% z max. vyst. frekvence
U/F charakteristika Linearni, kvadraticka, uZivatelsky nastavitelna
Pretizitelnost HD :150% /1 minuta, ND:120% / 1 minuta
Momentové zesileni Manuélné / Auto
Zpusob ovladani Operatorsky panel 4 ¢islicovy, 7 segmentovy LED panel
ZpUsob ovladani Operatorsky panel / Ridici svorkovnice / Komunikaéni rozhrani (integrovany RS485: LS Bus / Modbus RTU)
Zadavani vystupni frekvence Analogové : 0 ~ 10V, -10~ 10V, 0 ~ 20mA / Digitalné : Operatorsky panel, pulsni vstup
Funkce

Vstupni signaly Programovatelné logické vstupy (P1 - P5)

PID regulator, Motorpotenciometr, 3-vodicové ovladani, Kompenzace skluzu, Autotuning, Energy buffering, Firemode atd.
NPN / PNP volitelné / Funkce: Povel start, Reverzace, Reset, Extemi alarm, Emergency stop, Jog provoz, Pred. frekvence, DC brzdéni atd.

2 x Analogovy vstup -0V~ +10V,0~10V,4~20 mA
Vystupni signaly 2 x Programovatelné . o Max. (N.O., N.C.) AC250V 1A/ Max. DC 30V 1A
IR Porucha & provozni stavy ménice Max. DC 24V 150mA
Analogovy vystup 0~ 10Vdc (max. 20mA) : Frekvence, Proud, Napéti, Napéti DC meziobvodu
Ochrany Porucha Prepéti, Podpéti, Nadproud, Zkrat, Pfehfati ménice, Prehrati motoru, Odpojeni nékteré z vystupnich fazi,
Pretizeni, Chyba komunikace, Ztrata frekvencni zadosti, Chyba hardware, Porucha ventilatoru.
Alarm Proudova limitace, Pretizeni, Chladici ventilator, Ztrata fidiciho signalu, atd.
Kryti P20

Volitelné prislusenstvi
DeviceNet, EtherNet, CANOpen, Profibus-DP
Brzdné odpory

Externi operatorsky panel s kabelem (2M/3M/5M), Kryt svorek, Telecontrol (ext. potenciometr + start/stop)
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Vstupni napéti: 3x230V mm
LSLV0004G100-2 / LSLV0008G100-2 | 86,2 76,2 154 154 164 5 131,5 5 4,5 4,5
LSLV0015G100-2 / LSLV0022G100-2 [ 101 90 167 167 177 5 150,5 55 4,5 4,5
LSLV0040G100-2 135 125 183 183 193 5 150,5 5 4,5 4,5
Horni: 162 Horni: 9 D1:45
LSLV0055G100-2 / LSLV0075G100-2 [ 180 Spodni: 170 220 229,5 | 240 55 144 Spodni: 5 4,5 D26
LSLV0110G100-2 180 157 200 | 2737 | 200 | 113 | 173 85 5 | on s
LSLV0150G100-2 220 193.8 345 331 345 8 187 10.1 6 (qu; _: 161
LSLV0185G100-2 / LSLV0220G100-2 260 2208 400 386 400 8 187 114 7 @3-'1 1; 5
Vstupni napéti: 3x400V mm
LSLV0004G100-4 /LSLV0008G100-4 | 86,2 76,2 154 154 164 5 131,5 5 4,5 4,5
LSLV0015G100-4 /LSLV0022G100-4 101 90 167 167 177 5 150,5 55 4,5 4,5
LSLV0040G100-4 135 125 183 183 193 5 150,5 5 4,5 4,5
LSLV0055G100-4 /LSLV0075G100-4 | 180 | 10162 | 550 | 2095 | 240 | 55 | 144 | Homi9 | 45 | ®1:45
Spodni: 170 ' ' Spodni: 5 ' P 2:6
LSLV0110G100-4 / LSLV0150G100-4 180 157 290 | 2737 | 290 1.3 173 85 5 qf;_ :855
LSLV0185G100-4 / LSLV0220G100-4 220 193.8 345 331 345 8 187 10.1 6 (D(D; _: 161
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